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Objetivo Resultados

Los resultados revelan que el algoritmo SiamMOT arroja métricas supe-
riores en comparacion con los demas algoritmos. Ademas, se observa una
clara mejora gracias a las técnicas de postprocesamiento aplicadas con un
incremento de 6.4 % en IDF1 y de 8.2% en el recall de detecciones en com-
paracion con la salida del modelo SiamMOT.

Se presenta un framework de deteccion de personas basado en videos ob-
tenidos de una camara de CCTYV ubicada en una libreria. A partir de los
resultados de la deteccion, se obtienen indicadores de negocio tales como
el momento de maximo aforo, las personas presentes en cada instante y un
mapa de calor con el movimiento de la clientela. Se valida el funcionamien-
to de este framework mediante su evaluacion con metricas de validacion y
propias. Se presentan dos acercamientos de postprocesamiento para filtrar Tabla 1. Métricas de desarrollo de los diferentes modelos
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Figura 1:Mapa de calor

Conclusiones

Se presento una solucion efectiva para la deteccion de personas en videos
en un local con camara de vigilancia en presencia de oclusion. Se evalua-
ron varios algoritmos de deteccion de objetos y se selecciono el SiamMOT
debido a sus resultados superiores. Ademas, se aplicaron técnicas de pre-
procesamiento y postprocesamiento para mejorar la precision y el recall del
algoritmo, incluyendo un algoritmo de regresion para estimar la ubicacion
de la persona durante la oclusion. Los resultados obtenidos demuestran que
la solucion propuesta con el uso del algoritmo SiamMOT' y las técnicas de
preprocesamiento y postprocesamiento descritas, es efectiva para el proble-
ma de deteccion de personas en presencia de oclusion en este escenario.
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